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提 要

本文给出对旁轴高斯光束及其传输性质的矩阵表示
,

把轴高斯光束请况下的 人 定律推广到旁轴

情祝
。

本文还统一处理稳定腔和非稳定腔的模式
。

一
、

引 言

人们熟知
,

在旁轴近似下
,

对于轴对称光学系统
,

光线用 二
,

描写
,

光学系统对光线的

变换用二阶“光线变换矩阵” 来描写
。

若在输入平面处光线为 妙
, ,

输出平面处为
二‘ , ,

口‘ , ,

则

绷
一 ”

绷
「 〕

式中 万 一 。 卜它由光学系统的性质决定
。

‘ 刀

对于旁轴点光束
,

文献 〔习 已给出向量表示法
,

即用 。 和 不全为零的一组实数
,

,

来表示由坐标 二
,

满足线性关系
劣十 ,

的全部光线所构成的点光束
。 , ,

的物理意义如下

若 子
,

则光束曲率半径为

药 一 —

光束中心的 二 坐标 即离轴的距离 为 一
口

口

若 一 。
,

但 笋
,

则 几一
,

表示平行光束
,

其传播 方 向与光 学系统轴线夹角为

一 。

对于
‘

吮线变换矩阵
, ,

为 的光学系统
,

其“光束变换矩阵” 为山
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山
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」

一

如果输入平面和输出平面处的点光束为 ‘ , , ‘ , , ‘ , 和 。‘上, , ‘ , , ‘ , ,

则

利用上述描述
,

可以证明
,

对旁轴点光束也成立 定律〔幻
,

即

帅 ’

式中
,

和 分别为输入平面和输出平面处的光束曲率半径
。

上述
, ,

限于实向量
。

现在我们要将它向复向量推广
,

以便描述高斯光束
,

这样使

得光束的向量表示法达到完备的程度
。

同时我们还在复向量表示法下统一处理稳定腔和非

稳定腔的模式
。

二
、

旁轴高斯光束及其传输性质的矩阵表示

如果我们将复数组 二
,

理解成复光线
,

并令其传输性质为 式
,

则当 为非实数

的复数时
,

满足线性关系
二十 口一

的所有复光线 。
,

构成复点光束
, ,

其复曲率半径显然为

叮一 一 。

因为对复光线
,

式成立
,

而且 式和 式又与 式和 式相同
,

所以 式和

式也适合于复光束
, , ,

只是 式中 应改为 ,

一 一 刀
丫 一 二二五汗下一不下 ,

梦
‘

卞 」少

即 遵从 定律
。

另一方面
,

物理上 已知 〔幻
,

轴高斯光束 即光束轴与光学系统轴重合的高斯光束 的复参

数也遵从 定律
,

所以
,

只要在某一参考平面上
, ,

的复曲率半径 与轴高斯光

束的复参数相等
,

则在任一参考平面上两者均保持相等
。

因此
,

复曲率半径为 一 一 的复

点光束可以完全描述复参数为 ’ 的高斯光束
。

因此
,

以后我们用 来统一表示轴高斯

光束的复参数以及其对应的复点光束的复曲率半径
。

现在给出旁轴高斯光束 即光束轴与光学系统轴有小夹角的高斯光束 的向量表示
。

旁

轴高斯光束的完全描写需要三个参数 复参数 和光束轴的描写 二
, 。

因此一个四维复

向量
, , 二 ,

可以表示一个旁轴高斯光束
。

这里 二
,

取实数
,

取非实数的复数
,

它

通过 式与 相联系
。
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为了给出光学系统 对
, , 二 ,

的变换
,

我们需要先证明对旁轴高斯光束

定律也成立
。

这里
,

只需提到如下两点性质

若旁轴高斯光束在均匀介质中传播一段距离
,

从参考平面 到达参数平面
,

而

和 间的距离为
,

则在光束方向上实际 已传过距离

丫一邵 ,

式中
,

为光束轴与光学系统轴之间的夹角
,

《
。

在光束传播方向上应用 定律得

一袋 了一 澎 十礼

这一变换关系与轴高斯光束的变换关系一致
,

即对旁轴高斯光束而言
,

在光学系统轴方向上

也符合 定律
。

旁轴高斯光束在介质分界面上折射时
,

其光束宽度近似不变
,

而曲率半径的变换规

律应与旁轴点光束完全一样
。

对旁轴点光束我们 已知其曲率半径的变换关系与轴点光束一

致
,

即 式
。

所以旁轴高斯光束的等相面曲率半径的变换关系也与轴高斯光束一致
。

又 已

知旁轴高斯光束宽度的变换关系也与轴高斯光束近似一致
。

所以界面折射 包括反射 对旁

轴高斯光束复参数 的变换关系与轴高斯光束一致
,

即遵从 定律
。

光学系统对旁轴光束的变换可以分解为上面两种简单变换的多次乘积
,

所以我们可以

得出结论 旁轴高斯光束也遵从
一

定律
。

另一方面
,

光 束轴的变换显然是 式
。

所

以我们有

勺
,明,拼厂⋯

﹄

万︸一

﹁一
土
不口以尸

⋯
﹂

式中

’

一

门
、月一厂

一一

几尸

⋯
一

一一

式就是光线变换矩阵为 的光学系统对旁轴高斯光束的变换关系
。

可以称 为“高斯

光束变换矩阵 ”
。

因此
,

我们 已把旁轴点光束的向量表示及变换的矩阵表示推广到旁轴高斯

光束
。

三
、

稳定腔和非稳定腔模式的统一处理

从衍射理论 已知
,

腔模只有轴点光束和轴高斯光束两大类
。

事实上
,

旁轴点光束和旁轴

高斯光束虽然有可能等相面再自现
,

但强度分布不能自再现
,

所以不可能形成模式
。

因此
,

腔模可以用复向量
, ,

功来描写
。

从
, ,

句的物理意义可知
,

入
, ,

和
, ,

必表示同一高斯光束或同一实点光

束
。

为了使
, ,

表示腔模
,

其充要条件是它能再自现
,

即如果腔的光线往返矩阵为
,

则要求
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门
肠,‘口
厂

入一一

勺‘‘
口,厂

,含﹄

式中
, 入为任一非零常数

,

而 与 的关系是 式
。

为使
, ,

有非零解
,

其充分必要

条件是
一入

一

一

一入

解得

、户、、产八了、、
,

八 二二 一 主 二二
山
、产

艺
且 一

,

刀 二 口

万 二
入一

入一 。

当 》
,

但 笋 时
,

腔是非稳定的〔句
。

由 式和 式可知
,

入和 均为实

数
,

故表示实点光束
。

再由模式稳定性分析山可知
,

仅当 州 时
,

模才稳定
。

当 十 时
,

腔是稳定的
。

此时
, 入和 丑 均为非实的复数

,

故表示高斯模
。

当 士 时
,

腔也是稳定的即
。

此时
,

入一 士
,

丑取实数或复数均可
,

故腔模可以是

点光束
,

也可以是高斯光束 并且是随遇稳定的
。
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