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$ 引言
目前所设计的许多专家系统，由于一般是起咨询作用，通

常处于离线状态下工作，因此较少考虑专家系统的推理时间 %$&。

而在一些复杂控制系统中 %!’(&，专家系统是作为决策控制器，满

足整个系统的性能需要，这样推理时间就得要考虑了。专家系

统的推理时间与其自身推理模式、知识库结构、计算机性能以

及专家系统支持语言等因素有关 %)&。下面是以基于规则专家系

统为对象推理时间估计模型。由于知识库结构是与知识库的丰

富程度，知识库的组织方式等有关，因此下面将具体研究推理

时间估计模型与知识库中知识基的数量、排列及推理模式的关

系。

在基于规则的专家系统中，其推理原理如图 $ 所示。一个
问题的求解过程是这样的：当给定一个条件时，推理机在知识

库中，从头一条将它与各知识基进行比较，如果匹配，则完成该

步推理，且继续进行下一步的推理，若在整个知识库无匹配的

知识基，则结束推理，这样使问题得到求解。

图 $ 基于规则专家系统推理模式示意图

! 连续推理模式专家系统时间估计模型
知识库中的知识基由事实或规则所组成，若干多条知识基

构成了知识库。设某专家系统的知识库由 * 条知识基所组成，
分别用 +,，,!* 表示，其中：*-.$，!，⋯，/0，知识基在知识库中
的排列顺序为：1+$2+!，⋯，+/3，, 的序号就是知识基的依次排列
顺序。对应知识基推理所使用的时间为（!+$

，!+!
，⋯，!+/
）。设知识

推理过程中知识基首次被使用的概率分别为：14$24!，⋯，4/），各

条知识基间的关联关系可以用状态有限的马尔可夫链来表示。

并且，一般情况下不考虑知识的推理模式受时间影响而产生的

差异，因而该马尔可夫链又是齐次的，其转移关系就可以用一

步转移概率矩阵 5-
"
.5,60来表示，如式 $ 所示。其中 5,6表示从第

,条知识基推理到第 6条知识基的条件概率。
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从图 $ 所示的推理原理可以看出，当 ,76 时，则从 +, 推理

到 +6的时间为（!+6
’!+,
），当 ,86 时，则从 +, 推理到 +6 的时间为

（!+/
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），用一个统一的式子表示为：
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下面进一步分析知识推理时间估计数学模型：

当推理步数 #-$ 时，其平均推理时间:$为：
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摘 要 在一些复杂控制系统中，专家系统作为一个决策控制器，满足整个系统的性能需要，因此研究专家系统的推理

时间是必要的。专家系统的推理时间与其推理模式、知识库结构等因素有关。针对知识库结构，探讨了基于规则的专家系

统的推理时间问题，利用时间齐次马尔可夫链为专家系统知识库建模，并给出了相应的时间估计模型。

关键词 专家系统 实时性 马尔可夫链 推理时间
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当推理步数 !%! 时，其平均推理时间&!为：
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当推理步数 !%1 时，其平均推理时间&1为：
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同理可得，当推理步数 !%4,! 时，其平均推理时间&4,!为：
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其中 *
)4/

(- 为知识基 ( 经过 4 步推理到知识基 -的概率。

所以可推导出式（6）：
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所以有
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下面证明式（8）的普遍性。
证：使用归纳法对式（8）加以证明：
当 4%$ 时有：
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满足式（1）的要求。
设当 4%: 时式（1）成立：
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得到如下：
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证毕

从式（5）可以看出，知识推理每增加一步所耗费的平均时

间 #&4,! 为：
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其中 #&4,!为进行 4,! 步推理时所增加的时间，也就是推
理第 4,! 步所需要的时间。并且从式（$3）可以分析，由于一般

情况下 *
)4/

(- 是 4 的非恒值函数，因而知识推理每一步增加的时

间 #&4,!是变化的。

设该马氏链有平稳分布存在，且为;$$ $!⋯$’<，那么当推
（下转 $"8 页）
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（上接 %" 页）
运行结果：

& 结论
由该方法的实现可以看出这种光栅化方法具有以下明显

优点：

（$）只涉及对存储器的按位读出和写入操作，而不必进行
复杂的数学运算，故执行效率非常高，效果也非常好。

（!）在进行写操作时，可以先对数组中的值进行一些逻辑

运算（与，或，异或），然后再把结果写入该地址；利用这种方法

可以实现许多有用的功能。比如连续两次的异或运算可以把某

个图形在屏幕上连续移动而又不破坏屏幕上原有的图形。

（’）由于光栅化方法可以一次读入，多次写出，且执行效率
高，因此，在动画中应用该方法有着广泛的前景。

（(）这种光栅化的方法对于自然景物（如空中的云彩，树木
等）的变换是十分有效的，能够方便地实现动画。

（收稿日期：$))) 年 $$ 月）

参考文献

$#*+,-./ 01-2, 3#4-5.6,1 7-812#9+:;5<12 =2-;>6?@ 9 A12@6+,#
421,<6?1B0-.. C,<12,-<6+,-.，C,?#
!#唐泽圣等#计算机图形学基础#清华大学出版社
’#迟忠先#实用图形处理技术#大连理工大学出版社

旋转前 旋转后

（上接 %D 页）
理步数 !!E时，有：

.6:
,!E

"F,G!H.6:
,!GE

@

6 H $
!

@

I H $
!

I

8 H $
!;6·;

J,K

6I·;I8·#L@

.6:
,!GE

@

6 H $
!

@

I H $
!

@

8 H $
!;6·;

J,K

6I·;I8·（#L8
M#LI
） （$N）

所以有：

.6:
,!GE

"F,G!H
@

6 H $
!

@

I H $
!

6

8 H $
!;6·$I·;I8·#L@

@

6 H $
!

@

I H $
!

@

8 H $
!;6·$I·;I8·（#L8

M#LI
） （$)）

H
@

I H $
!

6

8 H $
!$I·;I8·#L@

G
@

I H $
!

@

8 H $
!$I·;I8·（#L8

M#LI
）

从式（$)）可以看出，当推理步数大到一定程度，使该马氏
链具有平稳分布时，则每一步推理所增加的时间是相等的。

’ 结论

文中所提出的时间估计模型可以从定量的角度较为准确

地反映该类专家系统在知识推理过程中所耗费时间的多少，既

可以用于对专家系统的评价，判别其优劣的标准，同时在复杂

控制系统也将有很好的分析价值。（收稿日期：$))) 年 $$ 月）
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=PX40C9Q 模块。在 _‘P3Q 中嵌入 =PX40C9Q 的集成就是采
用 QaY90P‘Y‘]Q 模式。
（!）为避免 =PX40C9Q 运行时登录到数据库系统时，可以
通过参数列表将传递的参数 b‘=‘Y 设置为 Y‘。
（’）从 _‘P3Q 模块向 =PX40C9Q 模块传递的文本参数的
值必须是字符串，对于非字符型的数据，应先用 <+B?>-2 函数将
其转换为字符类型，再通过参数列表进行传递。

（(）即使 _‘P3Q 模块向 =PX40C9Q 模块只传递一个参数c
也要使用参数列表进行参数传递。

（&）_‘P3Q 模块在传递查询语句时使用数据参数。传递
数据参数首先应在模块内创建一个记录组（P1?+2/=2+5;），将
查询语句打包为记录组，再把记录组放到参数列表内进行传

递。

（%）_‘P3Q 模块向 =PX40C9Q 模块传递参数时，可以将数
据参数和文本参数放在一个参数列表中进行传递。

（D）从主控方向受控方传递参数，受控方要接收的参数名
要与参数列表内的参数名相同。

% 小结
虽然 0‘QF封装例程提供了一定的集成功能，但由于只能

以 QaY90P‘Y‘]Q 方式运行，通过命令行传递文本参数，而数
据参数不能传递，使得 0‘QF 的使用受到一些限制。25,B;2+/d
5?< 封装例程是实现 _‘P3Q 模块和 =PX40C9Q 模块集成的手
段之一。其主要特点是灵活，便于使用。无论是 _‘P3Q 为主，
还是 =PX40C9Q 为主，都可以按照一致的语法结构进行调用。
利用嵌入实现 _‘P3Q 与 =PX40C9Q 的集成，在实现多种参数
相互传递的同时，还能够实现鼠标事件的传递，用户界面更为

友好，但只限于以 _‘P3Q 模块为主的集成。
（收稿日期：$))) 年 $$ 月）
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