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数子样 机技木在 飞 ＜丁器设计 与 刀 析 中 的应 用

续模拟与定量分析 ．％ ＊？

ｚｈａｎｋａｎ
ｇ＠ｄ ｌｕｔ ．ｅｄｕ． ｃｎ

浙江大学 航空航天学院 ， 杭 州 3 1 0 0 2 7

介绍 了
一

种基于高性 能计算的数字样机技术 ，
用 于飞

ｒＣＴＡ Ａ
／ｎ ｎ 1 ，Ａ 0 1
行器 的 设计与分析 对Ｍ个 ｆｆｌ 家＃技 页 、 ＃ ＋

ＩＨ＋
－ ？
？ 2 0 1 5 2 1 0 0 5 4

国 家重点 型号任 务 的相关关键技术攻关的参与 ，
验证 了所

力ｍ开发 的 高端数字样机系统 的 先进性 ． 另外 ，
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