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黄勇 ，
胡 卜 元

， 章荣平 ，
张卫国以 绳牵 引 并联机器人作 为 风洞试验模型 支撑 。 采 用

中 国 空气动力研究与发展 中心 ， 绵阳 6 2 1 0 0 0ＳＤＭ 标模为试验模型 ， 提 出 了 将杆式六分量应变天平 内 置

自 主研制 了ＴＰＳ 试验专用 的高精度六分量杆式应变天于 ＳＤＭ 标模的气动参数测量方案 ， 由单 目 视觉系统获取模

平 、 大流量空气桥和流量控制单元 、 ＴＰＳ 监视报警系统 、 数型位姿 ， 建立了 相应的模型运动控制 系统和天平测力 、 模型

据采集系统 、 综合显示系统等试验系统 ， 制定了 试验 模拟准位姿数据采集系统 。 设计和构建了适用于 某开 口式低速直流

则 、 试验方法 、 运行流程和数据处理方法 ， 建立 了完 善的全风洞的八绳牵引 ＳＤＭ 标模 的并联机器人支撑系统样机 ， 并

模 ＴＰＳ 试验技术 ， 在国 内 首次具 备了开展全模 ＴＰＳ 正反推将其置 于上述风洞中进行 了静态及动 态振荡吹风试验 。 对

力试验能力 。 为 考核 8 ｍ ｘ 6 ｍ 风洞 ＴＰＳ 试验能力 ， 开展了 国试验数据进行分析处理 ， 得到了ＳＤＭ 标模在绳牵引 并联机
内首次低速全模 ＴＰ Ｓ 正 、 反推力试验 ， 获得了某 飞机正推动器人支掉下的气动力和 力矩 系数 。 试验结 果与国 内外文献对

力干扰影响和 反推再吸入速度边界 。照 ， 具有 良好的
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致性 。
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模型振动对跨声速风洞试验数据影响的数值模拟研究脉冲风洞测 力天平 结构 动力 学研究
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中 国 空气动力 研究与 发展中 心空气 动 力学 国 家重点实验 1

中国空气动力研究与发展 中心 ， 绵阳 6 2 1 0 0 0

室 ， 四 川 绵阳 6 2 1 0 0 02

西南交通大学机械学院 ， 成都 6 1 0 0 3 1
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中 国 空气动 力職与鎌巾甜算空气动力研额 ， ＿
1针对试验翻糊力天平组成酬 力纖断结构动

6 2 1 0 0 0力 学建模 ， 通过仿真计算分析和锤击试验的方法对天平 的
在 自 主开发的气动 力计算软件 ＴＲＩ

ｆ

的基础上 ， 发展 了
歸模态进行研究 ； 最后麵振型叠加原埋 ， 通过各阶模态

一

套流固 耦合计算程序 ， 用于模拟风洞模型在脉动压力激励和广义位移矩阵 ， 给出了 天平的整体位移函 数进 步深入分
下的振郝性 。 分别对翼型 、 机翼在不 同 来流激励 下 的振＠析了天平动力学特性 ，

为整个测力系统的结构动 力学研究奠
进行 了数值模拟 ， 通过比较振动前后气动 力 、 压 力系数分布帛 了基础
随异 ’ 射碰＿＿风洞律 。
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和温度梯度大 的特点 ， 开展 了基于 阴雜术 的等离子体 高能＾ ＝ 

ｋ

合成射流流腿示研究 ， 研究了等离子偏能合成射臟场
天 ＋ 綱ｄ■ 刺队的 政果

结构与发展过程 。 在此基础上 ， 开展了 等离子体高能合成射
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流与超声速流相互作用 实验研究 ， 实验在 国防科学技术大
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8 风洞旋转流场下振荡试验技术研究
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1 2 尾支测力 系统 的 响应特性分析洋细 介绍 了ＦＬ
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汪运鹏 ， 王春 ， 姜宗林构 成 ■及工作原理 ， 以及旋转流场 下大幅振荡和动导数的试

中 国科学院力学研究所高温气体动力学国 家重点实验室 ， 北验方法 、 数据处理方法 ， 并针对某 飞机模型的旋转流场下大

Ｊ
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 1 〇〇 1 9 〇幅振荡和动导数试验结果进行 了分析 ， 获得了迎角 、 旋转速

以气动信号分离方法 （
Ｗ Ｓ Ｆ ） 为基础 ， 分析了 高超声速度＇ 振荡频率等试验参数对试验结果的影 响 。
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1 2 尾支测力 系统的响应特性 ， 并提出
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测力系统的响应特性反推气动力 加载过程的动态校准方法
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