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仿真及气动辨识等研究手段 ， 建立 了综合性风洞试验技术 。基 于 Ｅｗａｒｄ 方法 的超声速风洞喷管设计

风洞试验结果显示 ， 试验技术能够同 时获得静 、 动态力矩特徐兵兵 ，
廖达雄

，
刘卫红

性 ， 且试验 精度满足再入弹头小气动力 的测量试验需求 。 文中 国空气动 力研究与发展 中心 ， 四川 绵阳 6 2 1 0 0 0

中还 介绍 了相 关非 定常 及低 频试验对象阻尼 导数风洞 试验通过数值模拟对三种主流设计方法进行了 对比研究 ， 发

技术 。
现 Ｅｗａｒｄ 方法在喷管曲 率 、 轴 向马赫数分布 、 壁面马赫数分

2 2 3


